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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 
1.1. Место дисциплины в структуре основной образовательной программы: 

 Дисциплина ОП.17 Электрические, гидравлические и пневматические системы принадлежит 

к общепрофессиональному циклу основной образовательной программы в соответствии с ФГОС 

по специальности 15.02.14 Оснащение средствами автоматизации технологических процессов и 

производств (по отраслям). 

Учебная дисциплина ОП. 17 Электрические, гидравлические и пневматические системы 

наряду с другими учебными дисциплинами обеспечивает формирование общих и 

профессиональных компетенций для дальнейшего освоения профессиональных модулей.   

  

1.2. Цель и планируемые результаты освоения дисциплины: 

 

В рамках программы учебной дисциплины обучающимися осваиваются умения и знания 

Код ПК, 

ОК 

Умения Знания 

ОК 02. 

ОК 03. 

ОК 05. 

ОК 09. 

ПК 1.1 

ПК 2.1 

ПК 4.1 

 

- анализировать технические проекты и 

другую техническую документацию для 

выбора программного обеспечения для 

создания модели элементов пневмо-, гидро- 

и электропривода; 

- составлять структурные и 

функциональные схемы различных пневмо-

, гидро- и электроприводов; 

-подбирать по справочной литературе 

необходимые средства пневмо- 

гидроавтоматики с обоснованием выбора; 

- по заданным параметрам выполнять 

расчеты электрических, электронных и 

пневматических схем измерений, контроля, 

регулирования, питания, сигнализации и 

отдельных компонентов пневмо-

гидросистем; 

- выбирать технические средства контроля, 

диагностики, испытаний и управления 

процессами пневмо-гидросистем. 

-технических характеристик пневмо-

гидроустройств автоматизации, 

принципиальных электрических схем; 

- теоретических основ и принципов построения 

систем автоматического управления и пневмо- 

гидросистем; 

- устройств, схемных и конструктивных 

особенностей элементов и узлов типовых 

средств контроля; 

- типовых средств измерений систем 

автоматизации, их область применения, 

устройство и конструктивные особенности;  

-основных технологических параметров 

устройств и функциональных блоков систем 

автоматизации и методов их измерения; 

-технических и метрологических характеристик 

устройств и функциональных блоков систем 

автоматизации. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



5 

 

2. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

2.1. Объем учебной дисциплины и виды учебной работы 

Вид учебной работы Объем часов 

Объем образовательной программы учебной дисциплины 56 

в том числе в форме практической подготовки 22 

Из них:  

теоретическое обучение 30 

лабораторные работы   

практические занятия 22 

Самостоятельная работа  4 

Консультации - 

Промежуточная аттестация- дифференцированный зачет  
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2.2. Тематический план и содержание учебной дисциплины 

Наименование разделов 

и тем 

Содержание учебного материала, лабораторные работы и практические 

занятия, самостоятельная работа обучающихся 

Объем 

в часах 

В том числе в 

форме 

практической 

подготовки 

Коды 

компетенций, 

формированию 

которых 

способствует 

элемент 

программы 

1 2 3 4 5 

Раздел 1. Пневмосистемы 32 12  

Тема 1.1. 

Энергообеспечивающая 

подсистема 

пневмосистем 

 

 

 

Содержание учебного материала 6  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Типы, конструкции и принцип действия пневматических распределителей. 

Запорные элементы, регуляторы расхода и давления 
  

2 Объёмные и динамические компрессоры. Устройства очистки и осушки сжатого 

воздуха.  

3 Ресиверы, трубопроводы. Соединения трубопроводов. Блоки подготовки 

воздуха. 

Тема 1.2. 

Исполнительная 

подсистема 

пневмосистем 

 

 

 

 

 

 

Содержание учебного материала 4  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Типы, конструкции и принцип действия пневматических исполнительных 

механизмов (ИМ): цилиндры, моторы, неполноповоротные двигатели, эжекторы, 

схваты, цанговые зажимы.  

  

2 Типы, конструкции и принцип действия пневматических исполнительных 

механизмов (ИМ): эжекторы, схваты, цанговые зажимы. 

Практические занятия 

Типы и конструкции пневматических исполнительных механизмов  

4 4 

Принцип действия пневматических исполнительных механизмов 

Тема 1.3. 

Направляющая и 

регулирующая 

подсистема 

пневмосистем 

 

 

 

Содержание учебного материала 6 

 

 

 

 

 

 ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Запорные элементы, регуляторы расхода и давления. 

2 Функциональное назначении пневматических элементов, образующих 

направляющую и регулирующую подсистему пневмопривода.  

3 Обратные клапаны, пневмозамки, дроссели, регуляторы расхода, делители 

потока, клапаны давления, клапаны последовательности. 

Практические занятия 

Типы и конструкции пневматических распределителей. 

4 4 
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 Принцип действия пневматических распределителей 

Тема 1.4. 

Информационная 

подсистема 

пневмосистем 

 

 

 

 

 

Содержание учебного материала 4  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Классификации и устройстве путевых выключателей. Условные графические 

обозначения и принцип действия базовых моделей путевых выключателей 
  

2 Пневматические путевые выключатели, струйные датчики положения, клапаны 

последовательности, индикаторы давления.  

Практические занятия 

Типы, конструкции путевых выключателей 

4 4 

Принцип действия путевых выключателей 

Раздел 2 Гидросистемы 22 10  

Тема 2.1. 

Энергообеспечивающая 

подсистема гидросистем 

 

 

Содержание учебного материала 2  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Маслостанции. Назначение, классификация и конструкции, входящих в них 

устройств: насосы, фильтры, клапаны, баки, трубопроводы. Условные 

графические обозначения и функциональное назначение устройств 

энергообеспечивающей подсистемы 

  

Самостоятельная работа 

Презентация на тему Энергообеспечивающая подсистема пневмосистем 

4  

Тема 2.2. 

Исполнительная 

подсистема гидросистем 

 

 

 

 

Содержание учебного материала 2  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Типы, конструкции и принцип действия гидравлических и пневматических 

исполнительных механизмов ИМ: цилиндры, моторы, неполноповоротные 

двигатели, эжекторы, цанговые зажимы 

  

Практические занятия 

Типы и конструкции гидроцилиндров 

4 4 

Принцип действия гидроцилиндров 

Тема 2.3. 

Направляющая и 

регулирующая 

подсистема гидросистем 

 

 

 

Содержание учебного материала 4  ОК 02, ОК 03,  

ОК 05, ОК 09,  

ПК 1.1, ПК 2.1, 

ПК 4.1 

 

1 Типы, конструкции и принцип действия гидравлических распределителей.   

2 Обратные клапаны, гидрозамки, дроссели, регуляторы расхода, делители 

потока, клапаны давления, клапаны последовательности. 

Практические занятия 

1. Типы, конструкции и принцип действия гидро распределителей 

2. Типы, конструкции и принцип действия гидро распределителей 

6 6 

Консультации -   

Промежуточная аттестация - дифференцированный зачет 2   

Всего: 56 22  
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3. УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

3.1. Для реализации программы учебной дисциплины предусмотрены следующие 

специальные помещения: 

Для реализации программы дисциплины предусмотрены следующие специальные помещения: 

учебный кабинет «Технологии автоматизированного машиностроения». 

Кабинет «Технологии автоматизированного машиностроения», оснащенный в соответствии с 

п. 6.1.2.1 образовательной программы по специальности 15.02.14 Оснащение средствами 

автоматизации технологических процессов и производств (по отраслям). 

3.2. Информационное обеспечение обучения. Перечень рекомендуемых учебных изданий, 

Интернет-ресурсов, дополнительной литературы 

Для реализации программы библиотечный фонд образовательной организации включает 

печатные и/или электронные образовательные и информационные ресурсы, рекомендованные для 

использования в образовательном процессе, не старше пяти лет с момента издания.  

3.2.1 Основные источники 

1. Пантелеев В.Н. Основы автоматизации производства- Издательский центр «Академия», 

2020 

2. Пантелеев В.Н. Основы автоматизации производства: Рабочая тетрадь- Издательский 

центр «Академия», 2020 

3. Лепешкин А.В. Гидравлические и пневматические системы- Издательский центр 

«Академия», 2020 

4. Стесин С.П. Гидравлика и гидропривод - Издательский центр «Академия», 2019 

5. Скрябин В.А. Автоматизация производственных процессов: Учебник/ Скрябин В.А., 

Схиртладзе А.Г., Зверовщиков А.Е. – М.: КУРС, НИЦ ИНФРА-М, 2020. – 320с. 

6. Наземцев, А.С. Гидравлические и пневматические системы. Часть 1. Пневматические 

приводы и средства автоматизации: Учебное пособие. - М., ФОРУМ, 2019. – 240с.  

7. Наземцев, А.С. Гидравлические и пневматические системы. Часть 2. Гидравлические 

приводы и системы. Основы. Учебное пособие/ А.С. Наземцев, Д.Е. Рыбальченко. - М., ФОРУМ, 

2019. – 304с. 

3.2.2. Дополнительные источники: 

1. Кордон М.Я. Гидравлика: Учебное пособие / Симакин В.И., Горешник И.Д. Пензенский 

госуниверситет, 2015. – 246с. 

2. Кудрявцев А.И. Монтаж, наладка и эксплуатация пневматических приводов и устройств: 

Учебное пособие/ Пятидверный А.П., Рагулин Е.А. - М., Машиностроение, 2015. – 282с. 
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4. КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

 

Результаты обучения 

(освоенные умения, усвоенные знания) 

Формы и методы контроля и 

оценки результатов 

обучения 

Умения: 

- анализировать технические проекты и другую техническую 

документацию для выбора программного обеспечения для 

создания модели элементов пневмо-, гидро- и электропривода; 

- составлять структурные и функциональные схемы различных 

пневмо-, гидро- и электроприводов; 

-подбирать по справочной литературе необходимые средства 

пневмо- гидроавтоматики с обоснованием выбора; 

- по заданным параметрам выполнять расчеты электрических, 

электронных и пневматических схем измерений, контроля, 

регулирования, питания, сигнализации и отдельных 

компонентов пневмо-гидросистем; 

- выбирать технические средства контроля, диагностики, 

испытаний и управления процессами пневмо-гидросистем. 

Текущий контроль в форме: 

- индивидуального и 

фронтального опросов; 

- защиты практической работы 

- тестирования; 

- контрольной работы; 

- экспертной оценки 

результатов самостоятельной 

подготовки студентов; 

- решения ситуационных 

задач. 

 

 

Знания: 

-технических характеристик пневмо-гидроустройств 

автоматизации, принципиальных электрических схем; 

- теоретических основ и принципов построения систем 

автоматического управления и пневмо- гидросистем; 

- устройств, схемных и конструктивных особенностей 

элементов и узлов типовых средств контроля; 

- типовых средств измерений систем автоматизации, их 

область применения, устройство и конструктивные 

особенности;  

-основных технологических параметров устройств и 

функциональных блоков систем автоматизации и методов их 

измерения; 

-технических и метрологических характеристик устройств и 

функциональных блоков систем автоматизации. 
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